SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drogi:
przebudowg drogi gminnej nr 272521P
od dr. pow. nr 2025P-Grudna do dr nr273529P-Smolarz
od km 0+000 do km 0+666
nr dz. 66
w miejscowosci Grudna
w Gminie Rogozno

Inwestor. Gmina Rogozno ul. Nowa 2 , 64-610 Rogozno
1.2. Zakres stosowania SST.
Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji
robot
1.3.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigza-

nych z rozbidrka:

— kraweznikow betonowych i kamiennych, obrzezy betonowych;

— chodnikéw z kostki betonowej brukowej;

— nawierzchni bitumicznej, podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem;

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4.1.Przepisy zrodlowe i zwigzane
Niniejsza SST zostala opracowana na podstawie OGOLNEJ SPECYFIKACJI TECH
NICZNEJ D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D--00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskania 1 sktadowania, podano w SST
D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.



3.2. Sprzet do rozbiorki
Wykonawca przystepujac do robot rozbidrkowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— spycharki;
— ladowarki,
— zrywarki;
— samochody ciezarowe;
— mloty pneumatyczne;
— pily mechaniczne;
— frezarki nawierzchni;
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 4.

4.2, Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw dréog obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementdow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST Ilub
wskazanych przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spetnia¢ warunki okre§lone w OST D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen.

Uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robot
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonywanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.



7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementow drog jest:
— dla nawierzchni i chodnika — m* (metr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrzeza — m (metr)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.8.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— Wwyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego
uzycia z ulozeniem na poboczu,
— zaladunek 1 wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,
— wyroéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidrki kraweznikow, obrzezy 1 opornikow:
— odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem
1 oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
c) dlarozbiodrki chodnikow:
— reczne wyjecie ptyt chodnikowych,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego uzycia,
z ulozeniem na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

Z.akres robot

frezowanie nawierzchni — wcinka istniejacg nawierzchnie dr pow. 2025P 30,0m?,
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